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Dotyczy postepowania o udzielenie zamoéwienia publicznego pn.: ,Wyposazenie specjalistycznej pracowni mechaniki
i awioniki lotniczej: Wirtualny trenazer zarzgdzania ryzykiem podczas operacji lotniczych w postaci symulatora skokéw
spadochronowych” nr postepowania ZSM.261.3.2026

Zatacznik nr 2 do SWZ

SZCZEGOLOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA (SOPZ)

Przedmiotem zamdwienia jest dostawa wirtualnego trenazera zarzadzania ryzykiem podczas operacji
lotniczych w postaci symulatora skokéw spadochronowych dedykowanego do pracowni mechaniki i
awioniki lotniczej. Zakup powyiszy realizowany jest w ramach przedsiewziecia pn. ,Innowacyjne
Branzowe Centrum Umiejetnosci Lotniczych w Krosnie”, w ramach Krajowego Planu Odbudowy i
Zwiekszania Odpornosci, Komponent A ,,Odpornos¢ i konkurencyjnosé gospodarki”, inwestycja A3.1.1
»Wsparcie rozwoju nowoczesnego ksztatcenia zawodowego, szkolnictwa wyzszego oraz uczenia sie przez
cate zycie”.

Specyfikacja techniczna — TRENAZERA ZARZADZANIA RYZYKIEM PODCZAS OPERACII LOTNICZYCH -
SYMULATOR SKOKU SPADOCHRONEM

Symulacja skokéw spadochronowych w srodowisku wirtualnej rzeczywistosci (VR),

» zestaw musi sie sktadac z gogli obstugujacych technologie wirtualnej rzeczywistosci o parametrach nie
gorszych niz:

® Rozdzielczos¢ ekranu. 4320 x 2160 (2160 x 2160 na kazde oko)
¢ Czestotliwosé odswiezania: 90 Hz
¢ Pole widzenia 110°

* Dodatkowo zestaw musi zawierad:

v stelaz z petnym oprzyrzagdowaniem niezbednym do wykonania operacji, urzadzenia pozwalajace
na zwiekszenie imersji zwigzanej z przeptywem powietrza.

v" minimum jeden model symulacyjny spadochronu opracowany w oparciu o dane z rzeczywistego
skoku,

v uktad symulacji ruchu powietrza z funkcjg dostosowania i zmiany predkosci wiatru do predkosci
podczas skoku

v' uktad sterowania odzwierciedlajgcy prawdziwe warunki sterowania czaszg z mozliwosé
dostosowania parametrow do wymagan uzytkownika (sita na linkach),

v' system automatycznego podnoszenia i opuszczania skoczka wraz z funkcjg synchronizacji
przyziemienia (réznica miedzy rzeczywistym przyziemieniem a symulacjg nie moze przekroczy¢ 3
sekund)
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uktad symulacji ruchu powietrza z funkcjg dostosowania i zmiany predkosci wiatru do predkosci

podczas skoku,

konfiguracja warunkéw pogodowych takich jak: sita i kierunek wiatru, zachmurzenie, turbulencje,
prady termiczne itp.)

symulacja zréznicowanego obcigzenia czaszy (zmienna masa skoczka),
mozliwos$é wykonywania skokéw w dowolnej lokalizacji na swiecie,

wymagana minimum jedna lokalizacja z podwyziszonym stopniem odzwierciedlenia
szczegdtowosci terenu, z mozliwoscig rozwiniecia o kolejne lokalizacje)

mozliwo$é stosowania uprzezy treningowej lub profesjonalnej uprzezy spadochronowej oraz
tasm zgodnych z rzeczywistymi elementami wykorzystywanymi podczas skokow,

o cato$¢ jako zestaw musi zawiera¢ certyfikat CE potwierdzony badaniami wykonanymi przez

akredytowang jednostke testujgca (np. UDT),

e dostarczony produkt musi cechowaé sie wysokg mobilnoscig oraz tatwoscig montazu i transportu

oraz mie¢ mozliwos¢ dostosowania go do uzytkowania przez osoby niepetnosprawne (np. podjazd

dla wézkdéw inwalidzkich)

e dopuszczalne napiecie zasilania symulatora: 230V, 50 Hz £ 5%

e maksymalny pobdr pradu do 6A

e maksymalna masa catkowita do 320 kg

¢ maksymalne wymiary zewnetrzne: 3000 mm (dt.) x 900 mm (szer.) x 2900 mm (wys.)

e produkt musi mie¢ mozliwos¢ rozbudowania systemu o nastepujgce elementy:

o biezacy, szczegétowq analiza parametréow w trakcie skoku
o symulacje sytuacji awaryjnych

o mozliwos¢ wykonywania skokéw grupowych

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:

1. Przedmiotem zamdwienia jest dostawa, instalacja i uruchomienie trenazera zarzadzania ryzykiem

podczas operacji lotniczych w postaci symulatora skokéw spadochronowych w srodowisku wirtualnej

rzeczywistosci (VR), przeznaczonego do symulacji realistycznych warunkéw skokéw spadochronowych.

2. Symulator powinien umozliwiac realistyczng symulacje skokéw spadochronowych z petng interakcja

uzytkownika, odwzorowujgca rzeczywiste warunki sterowania i warunki atmosferyczne.

3. Symulacja musi zapewnia¢ panoramiczny, realistyczny obraz terenu generowany w technologii VR,

zapewniajgc uzytkownikowi wrazenie autentycznego skoku.
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4. Konstrukcja symulatora musi umozliwiaé fatwg instalacje, demontaz oraz transport. Symulator

powinien by¢ dostosowany do uzytkowania w standardowych pomieszczeniach.

W ramach zaméwienia dostawca zobowigzuje sie do:

1. Dostarczenia kompletnego symulatora skokéw spadochronowych zgodnego z opisem przedmiotu
zamowienia.

2. Instalacji, kalibracji oraz uruchomienia symulatora w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego.

3. Przeprowadzenia kompleksowych testéw funkcjonalnych potwierdzajgcych zgodnos$¢ symulatora z
wymaganiami.

4. Przeszkolenia personelu Zamawiajgcego z zakresu obstugi, konserwacji i eksploatacji symulatora.
5. Dostarczenia petnej dokumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi w jezyku polskim.
6. Zapewnienia wsparcia technicznego i serwisu w okresie gwarancyjnym.
WYMAGANE FUNKCJE SYMULATORA
Symulator musi umozliwia¢ co najmniej:
1. Realistyczng symulacje skokéw spadochronowych z réznych wysokosci oraz lokalizacji.

2. Automatyczny system podnoszenia i opuszczania skoczka z synchronizacjga przyziemienia z
maksymalnym odchyleniem 3 sekund od rzeczywistosci.

3. Symulacje sterowania czaszg spadochronu z sitg na linkach zblizong do realistyczne;j.

4. Symulacje ruchu powietrza z regulacjg predkosci i kierunku wiatru dostosowanego do fazy skoku.
5. Konfigurowalne warunki pogodowe (sita i kierunek wiatru, zachmurzenie, pora dnia).

6. Realistyczng symulacje zréznicowanego obcigzenia czaszy (regulowana masa skoczka).

8. Mozliwos¢ symulowania skokéw w dowolnej lokalizacji na swiecie.

9. Przynajmniej jedna lokalizacja o wysokim stopniu szczegétowosci terenu z mozliwoscig dalszego
rozwiniecia.

10. Wykorzystanie profesjonalnej uprzezy treningowej lub rzeczywistych treningowych uprzezy
spadochronowych wraz z kompatybilnymi tasmami.

PODSUMOWANIE MINIMALNYCH DANYCH TECHNICZNYCH:

Symulator powinien spetniaé nastepujgce minimalne parametry techniczne:
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. Technologia VR z goglami o minimalnych parametrach:

=

a. Rozdzielczo$¢é ekranu: minimum 4320 x 2160 pikseli (2160 x 2160 na kazde oko).
b. Czestotliwos¢ odswiezania: minimum 90 Hz.

c. Pole widzenia: minimum 110°.

N

. Zasilanie: jednofazowe 230 VAC, 50 Hz + 5%.

w

. Maksymalny pobér pradu: 6A.

I

. Dopuszczalne masa symulatora: 320 kg.

(3]

. Maksymalne wymiary zewnetrzne: 3000 mm (dt.) x 900 mm (szer.) x 2900 mm (wys.)
6. Certyfikat CE wystawiony przez akredytowang jednostke badawczg (np. UDT).
7. System audio odzwierciedlajgcy realistyczne dzwieki zwigzane ze skokiem.
GWARANCJA | SERWIS

1. Dostawca zapewnia gwarancje jakosci i sprawnosci symulatora przez okres nie krétszy niz 24 miesigce
od daty podpisania protokotu odbioru.

2. Wsparcie techniczne oraz serwis realizowane bedg w miejscu uzytkowania symulatora w ciggu
maksymalnie 5 dni od zgtoszenia awarii.

SZKOLENIE | DOKUMENTACIA

1. Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢ szkolenie z zakresu obstugi symulatora dla wskazanych
0s6b przez Zamawiajgcego.

2. Wykonawca dostarczy kompletng dokumentacje techniczng oraz instrukcje obstugi symulatora w
jezyku polskim.

Koszty dostawy rozwigzania lezg po stronie dostawcy.



