2SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

Nazwa zadania:

Budowa wiezy widokowej wraz z instalacjg odgromowag

Adres zadania:

Bienkdéwka, gmina Budzdw, dziatka: 1228/14

Grupy, klasy i kategorie robot w/g Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV ) :
45312310-3 Ochrona odgromowa

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45310000-3 Pomiary instalacji elektrycznych

Nazwa i adres zamawiajacego:

Gmina Budzéw, Budzéw 445, 34-211 Budzéw

Nazwa i adres podmiotu opracowujacego zawartosci Specyfikacji Technicznej i Odbioru

Robot Budowlanych:

| EP-Tomasz Surzyn, ul. Wrzosowa 23, 34-200 Sucha Beskidzka
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1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Robdét zwigzanych z budowg instalacji odgromowe;.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu

i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie
i odbior robdét zgodnie z punktem 1.1. Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zwigzana jest

z wykonaniem nw. robét:

45312310-3 Ochrona odgromowa
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45310000-3 Pomiary instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa zgodne

z obowiagzujacymi Polskimi Normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos$é
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inzyniera. Rodzaje (typy)
urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie innych rodzajow (typdw) urzadzen niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian

uzgodnionych w trybie okreslonym w umowie.

2. Materiaty

Dopuszcza sie zastosowanie innych materiatdw, ale nie gorszych niz zastosowane w projekcie
technicznym. Projektant, Inspektor Nadzoru oraz Inwestor musza wyrazi¢ zgode na zmiane
materiatdow. Materiaty dostarczone na plac budowy nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknietychisuchych. Urzadzenia i materiaty dostarczane na budowe przez wykonawce powinny

byé dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania, posiada¢ swiadectwo jakosci,
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wymagane atesty, karty gwarancyjne, protokoty odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce
budowy urzadzenia i materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci
z danymi wytworcy i wymaganiami okreslonymi w dokumentacji oraz przeprowadzi¢ ogledziny
stanu. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw
na jakosé robét, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddaé badaniom okreslonym przez
dozér techniczny.

Zastosowane urzadzenia i rozwigzania techniczne muszg posiada¢ niezbedne badania i atesty
wymagane normami i przepisami tgcznie z préba typu. Wszystkie urzadzenia wykonane sa
fabrycznie przez wytwodrce urzadzen. Dostarczanie ich na budowe odbywa sie w stanie
zmontowanym, po dokonaniu préb pomontazowych i ich wstepnym uruchomieniu.

Do budowy zostang wykorzystane nastepujace materiaty gtéwne:

- iglice szczytowa,

- drut odgromowy,

- uchwyty do drutu,

- ptaskownik FeZn 30x4mm

3. Sprzet

Wykonawca powinien uzywa¢ tylko takiego sprzetu i maszyn ktére gwarantujg wtasciwag realizacje
robét. Sprzet musi byé zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do obstugi sprzetu powinni byé
zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje i staz pracy. Zastosowanie sprzetu

powinno wynika¢ z technologii prowadzenia robot.

4. Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢é przystosowane do transportowanych materiatéw.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytwadrce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu. Materiaty

powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknietych i suchych.

5. Wykonanie robot
5.1. Wykonanie potaczen

e Powierzchnie stykajacych sie elementéw metalowych przewodzgcych powinny byé
doktadnie oczyszczone i wygtadzone. Zanieczyszczone styki, zaciski aparatéw, przewody
itp. pokryte powtoka metalowa ogniowa lub galwaniczng nalezy zmywaé tylko
odczynnikami chemicznymi i szlifowa¢ pastg polerska.

e  Powierzchnie stykéw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg.

Stronad4z7



e Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju, przekroju i liczbie, do jakich
zacisk jest przystosowany.
e Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny zostaé pokryte galwanicznie metalowa

warstwa antykorozyjna

5.2. Instalacja odgromowa

Catos¢ instalacji odgromowej nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa. Catosc¢
instalacji nalezy wykonac¢ za pomoca drutu AlMgSi ¢$8. Potaczenia zwodéw z bednarkag nalezy
wykona¢ w ztgczach kontralnych na elewacji budynku. Wartosc uziemienia odgromowego nie

moze byé wieksza niz 10Q) .

6. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca robét ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inwestorowi zgodnosci dostarczanych materiatéw i realizacji rob6t z Dokumentacja
Projektowa oraz wymaganiami ST. Przed przystgpienia do badania Wykonawca powinien
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania,
Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji. Wykonawca powiadamia
pisemnie Inspektora Nadzoru o zakoniczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé

dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru.

6.1. Badanie instalacji elektrycznej

W czasie wykonywania i po zakoriczeniu robét budowlanych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
kontrole, badania i pomiary:
e umocowania przewodoéw ochronnych,
e prawidtowos$ci umocowania urzadzen i aparatéw dodatkowej ochrony,
e pomiar rezystancji uziomow,
e sprawdzenie dostosowania urzadzen do warunkdéw srodowiskowych i warunkéw pracy
W miejscu ich zainstalowania,

e  prawidtowos¢ umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informaciji.
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6.2. Badanie przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekazac¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga

byé wbudowane.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach Specyfikacji
Technicznej zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone. Wszystkie elementy robét, ktére
wykazujg odstepstwa od postanowien Specyfikacji Technicznej zostang rozebrane i ponownie

wykonane na koszt Wykonawcy.

7. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
zarzgdzajgcego realizacjg kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

- dziennik budowy jesli jest wymagany

- dokumentacje powykonawczg , z naniesionym w trakcie budowy zmianami

- protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow i przewodow,
- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robét zanikajgcych,

- certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,

W przypadku stwierdzenia usterek zarzadzajacy realizacjg kontraktu ustali zakres robét
poprawkowych, ktére wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w uzgodnionym terminie.

W ramach odbioru koncowego nalezy:

- sprawdzié czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym

- sprawdzié zgodnos$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznos$ci wprowadzenia odstepstw
- sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

- sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych

- sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych

- dostarczenia protokotu badania skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
Odbioér koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem

przyczyn takiego stwierdzenia.
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8. Przepisy zwigzane

PN-HD 60364, PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — norma
arkuszowa,

PN-HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Cze$¢ 4-41:0chrona
przeciwporazeniowa,

PN-EN 61140 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym -Wspdlne aspekty
instalacji i urzadzen,

PN-HD 60364-5-51 Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Czes$¢ 5-51:Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego- Postanowienia ogoélne,

PN-HD 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych :Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne,

PN-HD 60364-6 Instalacje elektryczne niskiego napiecia-Czes¢ 6:Sprawdzanie,

PN-EN 1838 Zastosowanie oswietlenia -Oswietlenie awaryjne,

PN-EN 50172 Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego,

PN-EN 60598-2-22 Oprawy os$wietleniowe Cz.2:Wymagania szczegétowe Dziat 22 Oprawy
oswietlenia awaryjnego,

PN-EN 12464-1 Swiatto i o$wietlenie miejsc pracy,

PN-EN 60598-02 Oprawy oswietleniowe. Wymagania szczegdtowe.(zestaw norm),

PN-EN 60439-2 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.(zbiér norm),

PN-IEC 884-1,2,3 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i podobnego,

PN-EN 60445 Oznaczenia identyfikacyjne zaciskdw urzadzen i zakonczen zyt przewodow,
PN-EN 60446 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw barwami lub cyframi,

PN-E-08501 Urzadzenia elektryczne Tablice i znaki bezpieczenstwa,

PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy,

Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pézniejszymi
zmianami,

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21.04.2006 r. w

sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektéw budowlanych i terendéw.

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywac¢ w oparciu o biezgco

obowigzujace Normy i uregulowania.
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