Zatgcznik nr 10 do SWZ
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1.0 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania sg specyfikacje wykonania i odbioru robét dla zadania pn.:
,UTRZYMANIE | KONSERWACJA DROG LESNYCH NA TERENIE NADLESNICTWA USTKA W 2026 r.”

2.0 Lokalizacja opracowania

Istniejgce drogi lesne znajdujg sie na terenie Nadlesnictwa Ustka oraz przebiegajg na
powierzchnilesnej, ograniczone drzewostanem. Wszystkie roboty bedg wykonywane po trasie
drég lesnych juz istniejgcych.

3.0 Wymagania ogdlne dotyczgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodnosci
z dokumentacjg przetargowa.

Przed przystgpieniem do robét Zamawiajgcy przekaze protokolarnie Wykonawcy teren
oraz wskaze zakres i lokalizacje wymaganych robét.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedoéw lub opuszczen w dokumentacji, a o ich
wykryciu winien zgtosi¢ Zamawiajgcemu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
i wptynie to naniezadowalajacg jakos¢ elementu, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy ochrony Srodowiska naturalnego.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robodt, albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie

o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymacé zgode na uzycie tych materiatdw od witasciwych instytuciji.

Wykonawca odpowiada za ochrone wszelkich urzadzen i instalacji znajdujgcych sie na
terenie prowadzonych prac. Ma obowigzek zapewni¢ wtasciwe ich oznakowanie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie ich trwania.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy, natomiast koszty powstate w wyniku ich przestrzegania nie podlegajg odrebnej
zapfacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne
proponowanych do wbudowania materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot.



Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére zostaty dopuszczone do obrotu
w budownictwie, posiadajg odpowiednie oznakowanie, deklaracje i certyfikaty oraz spetniaja
wymagania polskich norm. Materiaty nie spetniajgce tych wymagan bedg odrzucone. Kruszywo
tamane powinno miec uziarnienie ciggte mieszczace sie pomiedzy granicznymi krzywymi
dobrego uziarnienia oraz odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN  13242.
W przypadku kruszywa tamanego betonowego dopuszcza sie wystepowanie gruzu ceglanego
w ilosci max.20%. Kruszywo betonowe musi pochodzi¢ z przekruszenia elementéw betonowych
i zelbetowych pochodzacych z rozbiérki budynkéw i budowli lub elementéw powstatych przy
produkcji wyrobdw betonowych i zelbetowych. Kruszywo tamane nie moze zawierac
elementdw obcych takich jak np.: humus, glina, plastik, szkto, metale, itp.

Nowe zelbetowe ptyty JOMB powinny mie¢ wymiary 100x75x12 cm. Powierzchnia ptyt
powinna by¢ rowna bez rakdéw, peknie¢, rys i wytupan. Dopuszczalne sg drobne wgtebienia i
wypuktosci o gtebokosci lub wysokosci do 5 mm. Beton, z ktérego wykonana jest ptyta,
powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wytrzymatosci minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003
i PN-B-06265:2004. Zbrojenie ptyty stalg zbrojeniowg w ilosci min. 4 kg/na ptyte. Cechy pretéw
stalowych wg PN-ISO 6935-1, PN-ISO 3935-a/Ak, PN-ISO 3935-2, PN-ISO 6935-2/Ak. Ptyta winna
posiadac aprobate techniczng pozwalajaca na jej stosowanie w budownictwie drogowym. Ptyty
powinny byé podwdjnie zbrojone przy uzyciu pretéw zbrojeniowych badz siatki zbrojeniowej
zgodnie z opracowang dokumentacjg techniczng procesu produkcyjnego ptyt. Krawedzie ptyt
powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Powierzchnie boczne ptyty powinny by¢ wolne od
peknie¢, rys, wgtebien i wypuktosci. Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosic:
dtugosci £ 5 mm, szerokosci £ 5 mm, grubosci + 5 mm. Nasigkliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%,
a stopien mrozoodpornosci >F150.

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania
ogdlnego postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje sie przy obecnosci przedstawicieli
Zamawiajgcego.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét wg zasad jak
przy odbiorze koricowym. Odbioru czesciowego dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego.

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot zgtasza Wykonawca na
pismie lub telefonicznie do Zamawiajgcego. Odbidér koncowy nastgpi na zasadach i terminie
okreslonym w dokumentach umowy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonanych robét z dokumentacjg. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robdét powtdrzeniowych i poprawkowych. W przypadku
niewykonania robét poprawkowych i powtérzeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i
wyznaczy nowy termin odbioru korncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
robét nieznacznie odbiega od zatozen dokumentacji z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszona wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem odbioru kofcowego jest protokét odbioru korcowego
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowad nastepujgce dokumenty:



- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci, aprobaty techniczne zastosowanych
materiatow (dot. ptyt YOMB, POZBET, przepustéw PCV).

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
tych robdt wyznaczy komisja.

Wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlang oraz ogdlnymi
zasadami wiedzy technicznej.

W celu realizacji rob6t Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:

- spycharki,

- koparki,

- réwniarki,

- samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.,

- walce statyczne, wibracyjnych, ubijaki, ptyty wibracyjne,
- urzadzenia kontrolno-pomiarowe,

- pity, topaty, grabie, itp.,

4.0 Zakres robot, sposob realizacji i odbioru

4.1. Mechaniczne karczowanie pni
e QOpisrobét
- mechaniczne wykarczowanie drzew réoznej srednicy z zepchnieciem poza obszar robét,
- zasypanie dotéw gruntem rodzimym z ich zageszczeniem,
- uporzadkowanie miejsca po przeprowadzonych robotach,
e Odbidr robodt
- odbiorowi podlega ilos¢ wykarczowanych pni w sztukach.

4.2, Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej humusu
e Wyszczegdlnienie robdt
zdjecie warstwy humusu mechanicznie do grubosci 30 cm,
przemieszczenie gruntu poza obszar robdét,
- uporzgdkowanie miejsca po przeprowadzonych robotach,
e Odbidr robodt
- odbiorowi podlega ilo$¢ zdjetej warstwy humusu w m?.

4.3. Wykopy oraz przekopy wykonywane na odktad
e Wyszczegdlnienie robdt
- odspojenie gruntu koparkg z umieszczeniem urobku poza krawedzig wykopu,
- reczne wyrédwnanie z grubsza skarp oraz odktadu,
e Odbidr robot
- odbiorowi podlegta ilo$¢ wykonanych wykopéw liczonych w m3.

4.4, Mechaniczne profilowanie i zageszczanie podfoza pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni
e Wyszczegdlnienie robot




4.5.

4.6.

4.7.

profilowanie i zageszczenie podtoza sprzetem mechanicznym ze spadkami
umozliwiajgcymi odprowadzenie wody opadowej, prowadzone w dobrych warunkach
atmosferycznych, podtoze nie moze byé nadmiernie zawilgocone i nawodnione,
utrzymanie podtoza w dobrym stanie bez zanieczyszczen, nadmiernego zawilgocenia,
zastoin wody, a w przypadku ich wystepowania osuszenie podfoza,

mechaniczne zageszczenie wyprofilowanego podfoza do momentu gdy po przejechaniu
sprzetu zageszczajgcego nie bedzie powstawata ,fala”, przy wilgotnosci zblizonej do
optymalnej,

Odbiér robét

odbiorowi podlega ilo$¢ wyprofilowanego i zageszczonego podtoza w m?.

Wykonanie podsypki piaskowej

Wyszczegdlnienie robot
rozécielenie warstwy odsaczajgcej z piasku o grubosci po zageszczeniu podanej w
przedmiarze robdt na szerokosci 3,3 m, z nadaniem poprzecznego spadku 3-5%, przy
wilgotnosci zblizonej do optymalnej, nieréwnosci w przekroju poprzecznym nie moga
przekroczy¢ 1,5 cm, w kierunku podtuznym nieréwnosc¢ po przytozeniu 4 metrowej taty
nie powinna przekraczac¢ 2 cm,
zageszczenie warstwy odsgczajgcej tak aby po przejsciu sprzetu zageszczajgcego nie
powstawata ,fala”,

Odbidr robdét
odbiorowi podlega powierzchnia warstwy odsgczajacej liczona w m?.

Podbudowa i nawierzchnia z gruzu betonowego/KtSM 0-63 mm

Wyszczegdlnienie robodt

roztozenie warstwy gruzu betonowego grubosci po zageszczeniu podanej w
przedmiarze robét ze spadkami poprzecznymi 3-5%, szerokos$¢ 3,0-3,5 m, prowadzone
w dobrych warunkach atmosferycznych, podtoze nie moze by¢ nadmiernie zawilgocone
i nawodnione,

wyprofilowanie i zageszczenie (liczcone w osobnej pozycji kosztorysowej) mechaniczne
warstwy podbudowy, z odrzuceniem nadziarna i zanieczyszczen, przy wilgotnosci
zblizonej do optymalnej,

Odbior robét

na powierzchni podbudowy nie moze by¢ zagtebien powodujgcych zastoiny wody oraz
byt mozliwy swobodny sptyw wody, nierdwnosci w przekroju poprzecznym nie moga
przekroczy¢ 1,5 cm, w kierunku podtuznym nieréwnos¢ po przytozeniu 4 metrowej taty
nie powinna przekraczaé¢ 2 cm,

zageszczenie podbudowy powinno byé prowadzone do momentu gdy po przejezdzie
poruszajgcych sie po niej pojazdéw nie bedg powstawaty widoczne $lady o gtebokosci
wiekszej niz 0,5 cm

odbiorowi podlegta ilo$¢ wykonanej podbudowy i nawierzchni liczonaw m?,

Nawierzchnie z ptyt wielootworowych - ptyty z demontazu




4.9.

utozenie ptyt JOMB - materiat pochodzi z demontazu (ptyty o wymiarach 1 x 0,75 x
0,12m) o szerokosci pasa 1m w odstepnie 1m, ze spadkami poprzecznymi
umozliwiajgcym odprowadzenie wody opadowej,

zamulenie otwordw i stykdw w ptytach piaskiem,

utozone ptyty powinny by¢ przylegte cata powierzchnig do podtoza, pomiedzy ptytami
nie moze by¢ odstepu wiekszego niz 1 cm, ptyty powinny by¢ rowno przylegte do siebie,
nie moze zachodzi¢ zjawisko klawiszowania,

Odbiér robét

odbiorowi podlega powierzchnia ptyt azurowych liczona w m?.

Nawierzchnie z ptyt wielootworowych

Wyszczegdlnienie robot

utozenie nowych ptyt JOMB (o wymiarach 1 x 0,75 x 0,12 m zbrojonych podwadjnie) w
systemie pasowym o szerokosci pasa 1m w odstepie 1m, ze spadkami poprzecznymi od
3-5%,

zamulenie otwordw i stykdw w ptytach piaskiem,

utozone ptyty powinny by¢ przylegte catg powierzchnig do podtoza, pomiedzy ptytami
nie moze by¢ odstepu wiekszego niz 1 cm, ptyty powinny by¢ rowno przylegte do siebie,
nie moze zachodzi¢ zjawisko klawiszowania,

Odbidr robdét

odbiorowi podlega powierzchnia ptyt azurowych liczona w m2.

Oczyszczenie przepustow

Wyszczegdlnienie robodt

wydobycie namutu z przepustu,

odrzucenie namutu na przylegty teren wraz z rozplantowaniem.
Odbior robét

odbiorowi podlega ilo$¢ oczyszczonego przepustu liczcona w m.

Wymiana przepustow

Wyszczegdlnienie robot

odspojenie gruntu koparka z umieszczeniem urobku poza krawedzig wykopu,
usuniecie zniszczonego przepustu,

reczne wyréwnanie dna wykopu, utozenie warstwy wyréwnawczej ze zwiru,
utozenie rury HDPE400Omm

zasypanie wykopu urobkiem z zageszczeniem co 20 cm,

wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego (gruzobetonu) gr 18 cm

Odbidr robét

odbiorowi podlegta ilo$é wykonanych wykopdw liczonych w m3, utozenie rury w m.

Reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego

Wyszczegdlnienie robdt

wyrownanie reczne wypuktosci i wgtebien z ubiciem powierzchni plantowane;j,
plantowanie powierzchni poboczy i rowdw z nadaniem odpowiednich spadkdow
umozliwiajgcych swobodny odptyw wody,

Odbiér robét

odbiorowi podlega rozplanowana powierzchnia liczona w m?.




Reczne wycinanie zagajnikdw gestych o grubosci 1-4cm

Opis robot

Reczne wycinanie krzakéw o drzew o $rednicy 1 —4cm,

Wywoz wycietych krzakoéw i drzew na odlegtos¢ do 1 km,
uporzgdkowanie miejsca po przeprowadzonych robotach.
Odbidr robét

odbiorowi podlega powierzchnia wyczyszczonej liczona w arach.
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