Specyfikacja Techniczna
wykonania i odbioru robét budowlanych
Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju i technologii z dnia 20 grudnia 2021 roku w sprawie szczeglowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej .specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robat budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2021 R. POZ.2454).

Narwa nadana zaméwienin przez zamawiajsycego :

Remont czgstkowy nawierzchni bitumicznych na drogach gminnych mieszankami mineralno- asfaltowymi z
wycinaniem krawedz i bez wycinania .

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych :

1250 m2 -remont nawierzchni bitumicznej masy asfaltobetonowy z wycinaniem krawedzi

300 m2 - remont nawierzchni bitumicznej masg asfaltobetonows bez wycinaniem krawedzi
Nazwy i kody:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czesci oraz
roboty w zakresie inZynierii ladowej i wodnej.
45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog.

Pozostala cz¢sé specyfikacji napisana jest w oparciu o ogélne specyfikacje techniczne Opracowane przez
Generalng Dyrekej¢ Drig Publicznych

JERZY LIGERKA
MAGISTER ERONOMIT
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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej (ST) sq wymagania ogoine dotyczace wykonania i odbioru

robot drogowych | mostowych.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym,
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoline, wspdine dia robét objetych
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdinych asortymentow robdt
drogowych i mostowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

14.1. Budowla drogowa — obiekt budowiany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-
uzytkows (droge) albo jego czeét stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonhczeniu.
1.4.4. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
rabot,

1.45. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.6. Jezdnia — czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

14.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami |
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. _
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju | pasami
dzielgcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich podiaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy ~ nasyp lub ta czeét wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.12. Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiardéw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne |laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawlajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialéw oraz robdt.

1.4.14. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektows |

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.15. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podioze gruntowe | zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddzialywaniu ruchu |
czynnikéw atmosferycznych,

b) Warstwa wiatgca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa scieralng a podbudows, zapewniajgca
lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza — warstwa do wyrdwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejace]
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skitadad sig z podbudowy zasadniczej | podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gomna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni.
Moze ona skiada¢ sie z jednej lub dwéch warstw.

f} Podbudowa pomocnicza — dolna czes¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze
zawiera¢ warstwg mrozoochronng, odsgczajacy lub odcinajges,

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej giéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta — wysokoéciowe | geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osl
drogi lub obiektu mostowego.
1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnost wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat toleranciji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych. .
1.4.18. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi | budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.
1.4.19. Pobocze — czest korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie
do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni. .
1.4.20. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig, do glgbokosci przemarzania.
1.4.21. Podioze ulepszone — gorna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni. ‘
1.4.22. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez !niyrniera. w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.23. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowej.
1.4.24. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana paramefrow geometrycznych ftrasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego
polaczenia. _ -5 "
1.4.25, Przepust — obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukeyjnej, shuzgce do przeplywu
malych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego. gl
1.4.26. Przeszkoda naturalna — element érodowiska naturainego, stanowigcy utrudnienie w realizacii
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp. B i
1.4.27. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeii terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego. . , . . )
1.4.28. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologiczne ich
nania.
ﬁ%gs? Zadanie budowlane - cze&¢ przedsigwzigcia budowlanego, gtanmria_ odrgbng, gal-nét
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego speinienia przamdywanycr! funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonaniu robét zwigzanych z budows, modernizacjg, utrzymaniem
oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Intyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje | wspéirzedne punktow
Ebwnlychst_rrasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa

omplety ST,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili

odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegodtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego,

- sporzgdzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektows | ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig
czest umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacii,

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci w Warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywad bledow lub cpuszczen w dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian | poprawek.

W przypadku rozbiezno&ci opis wymiardw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty | dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacija projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentaciji projektowe] i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczaine sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musza byé jednorodne i wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekraczad dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajgcy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczeni terenu budowy w robotach modernizacyjnych | remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacii kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi | organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu zabezpieczenia
robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb | postepu robét projekt organizacii
ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na biezgco. ‘

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat Wﬁzygt?ﬂe
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatia ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. ,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedsg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. . L "

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega nie podlega odrgbne zaplacie i przyjmuje sie, ze
jest wylaczony w ceng umowna. . .

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym . .
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.



Wﬁonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbgdne do ochrony robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt pr;ysta_pienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgpdtnmny z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w
Cene umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowat w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy | wykarczania robot Wykonawca bedzie:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie wody stojace;,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie | wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie to tych wymagan bedzie miat szczegdtowy wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,

srodki ostroznosci | zabezpleczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru,

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Whykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe].
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beds skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami |
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych, wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dia otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publiczne| | prywatnej 1
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable, itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wlaécicia!arqi tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lpkalizaqq.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji urzadzen
w czasie trwania budowy. )
Wykanawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dia wszelkiego
rodzaju robot, ktdre maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na



terenie budowy i powiadomic Inzyniera | wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkie] pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie ocdpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania

uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzer osi pojazdaw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
materialdw | wyposaZenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelki niezbedne zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na Swiezo ukoniczony fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagari
sanitamnych.

Whykonawca zapewni | bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet | odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podiegajg odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét | za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty od czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadawalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczad roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centraine | miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow | wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzer lub metod i w sposdb

ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne
dokumenty.

2.MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow .

Co najmniej trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego
#radia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow | odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. ‘

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego £rodia uzyskajg zatwierdzenie. _ ‘

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.

4.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych o ,
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wiascicieli i odnosnych wiadz na pnzgs_kanle ;
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego | jest
zobowigzany dostarczyé Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataci irdd’rg.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacs raporty z badan terepnwy-:_:h i laboratoryjnych oraz
proponowanag przez siebie metode wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za speinienie wymagar iloéciowych i jakosciowych materiaiow
z jakiegokolwiek Zrddia.

. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiaiéw do robét.

Humus i naklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w ha}dy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane na terenie budowy Iub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegoinione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujgcymi na
danym obszarze.

4.3. Inspekcja wytwdrni materialow

Whytwornie materialdw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstaws akceptacji okreslonej partii
materialdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beds zachowane nastepujace
warunki:

- a) |Inzynier bedzie miat zapewniong wspdlprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych wytwérni, gdzie odbywa sie produkcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy,

4.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
bad? ziozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

4.5. Przechowywanie | skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ | wiasciwosc do robot i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw beds zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

4.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania materia!u
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jeéli bgdzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
InZyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

5. SPRZ

Mlguawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rr.;rhﬁt powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy | powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez InZyniera; w przypadku braku ustaled w takich
dokumentach sprzet powinien byé¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. )

Liczba | wydajnoé¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ w dobrym stlapla i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska | przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

: Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byc poznie) Zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

6. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wplyng
nigkorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét | wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreélonymi w
dokumentacji projektowej, ST | wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzer na osie moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

7. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakose
zastosowanych materiatdow i wykonywanych robot za ich zgodnosc z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysoKosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub
przekazanymi na pisémie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robét zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach
| wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badann materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszioscl, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod groZbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacig projektowa, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czest ogding opisujaca;

« organizacje wykonania robt, w tym terminy i spostb prowadzenia robdt,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
bhp,
wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosc | terminowoéé wykonania poszczegolnych elementow
robét,
system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli | sterowania jakoscig wykonywanych robot,

« wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badaf laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow | zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czeit szczegdlowg opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

[ ]



« wykaz maszyn | urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

rodzaje i ilosc¢ srodkow transportu oraz urzgdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,

lepiszczy, kruszyw itp.,

spostb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wiasciwoséci w czasie transportu,

sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj | czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja |

sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i

wykonywania poszczegdlnych elementdw robat,

* sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnat
zalozong jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robodt i jakosé materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary | badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i ST.

i Minimaine wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach |
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnit wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badar.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze mogg wplynat ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy,
gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakose materiatow,

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawea.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, e wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mieé zapewniong mozliwos¢ udzisiu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ dodatkowe badania tych matenatow, ktdre
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badarf pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy. _

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane |
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. _ -
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan s . . I
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcigj, nie
pazniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wediug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

i



6.6.Badania prowadzone przez Inyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdw u Zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy | producenta materiatow,

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
oceniac zgodnosc materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacjg

projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérmych lub dodatkowych badah i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscicé do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadaja;
1. ceryfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z.
+ Polska Norma lub
« Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sq objete certyfikacja okreslong w pkt. 1
i ktdre spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speiniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego |
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czyteine,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatacznika | opatrzone data i podpisem Wykonawcey i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdinosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowej,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci | harmonogramow robot,

terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegoinych elementow robot,

przebieg robét, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu, ‘ .

zgioszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych

odbiordw robdt,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, . _

stan pogody i temperature powietrz a w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi, als _

» zgodnoéé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji pm;ek!:.uwel. _

= dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robat,

» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

= dane dotyczgce jakoici materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,



* wyniki prob poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
* inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie | wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beds gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia

jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robdt. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie
InZyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
& Do dokumentéw budowy zalicz sie, oprécz wymienionych w punktach (1) — (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoly odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie,

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.,

Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidziane] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Inzyniera | przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét :

Obmiar robot bedzie okreslad faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacig
projektowsg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Bigdne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie. o _

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigczne)
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawee i Inzyniera.

7.2, Zasady okresélania iloci robét | materiatow _ _

Diugosé i odlegloéé pomiedzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe. _ ‘ :

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci bgdg wyliczone w m” jako
dlugoé¢ pomnozona przez Sredni przekroj. _ ,

lloci, ktore majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inzyniera. ) .

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizacil.



Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom ST. Bedzie

utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie dokfadnoéci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a
takze w przypadku wystepowania dluzsze] przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie
oddzielonego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podiegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czescioweamu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czeéci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemn Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru -?zqs::inwegu
rob6t dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robdt
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot ;

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilogcl, jakosci | wartosci.

Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
InZzyniera.

. Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, I'tczq:.: od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robét | przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na ;{nastawbe
przediozonych dokumentéw, wynikéw badar | pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowa i ST. : - .

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych |
robét poprawkowych,

m‘nﬁd‘ przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub rchﬁt_ uzupglniaja_cych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg projektows | ST z uwzglednieniem



tolerancii i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja

dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé wykonywanych robét w stosunku d f i h
w dokumentach umowy. Ll U Go'wymagan przyjetyc

9.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

; Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowad nastepujace dokumenty:

dokumentacje projektows podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeéli zostala
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ewentualne uzupelniajace
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczer laboratoryjnych, zgodne z ST, | ewentualnie PZJ,

6. cé?jaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST | ewentualnie
1.

opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan | pomiaréw zataczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST | PZJ,

8. rysunki (dokumentacje)na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
Bnee;getjtrllcznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,

8. geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robét i siec uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawecg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgeych wyznaczy komisja.

9.5, Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”

10. PODSTAWA PLATNOSCI
10.1. Ustalenia og6ine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu,

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstaws platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnoéci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
» wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z cbowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wiicza¢ podatku VAT.

10.2. Warunki umowy | wymagania ogéine D-M-00.00.00
Koszty dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagar ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizaciji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnier wynikajacych z postepu robot,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietienia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu,



c) opfaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowarn i drenazu,
f) tymczasows przebudowe urzgdzen obcych,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowar pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
b) utrzymanie plynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materialéw | oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414),
Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 28).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami).

—
N

REMONT CZASTKOWY
NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych.
1,2. Zakres stosowania OST

Ogéina specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegolowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach krajowych.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach wojewddzkich, powiatowych |
gminnych.
1.3, Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych, wszystkich typow | rndza;ﬂwdl
obejmuja: naprawe wybojow i oblamanych krawedzi, uszczelnienie pojedynczych peknigé i wypeinienie
ubytkdw.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni - zespdi zabiegow technicznych, wykonywanych na biezaco,
zwigzanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak réwniez zabiegi
obejmujace male powierzchnie, hamujace proces powigkszania sig powstalych uszkodzeri. .

Pojecie ,remont czastkowy nawierzchni” miesci sig w ogélnym pojgciu ,utrzymanie nawierzchni, a to
z kolei jest objete ogdiniejszym pojeciem ,utrzymanie drog”.

Rodzaje zabiegow w asortymentach robét utrzymaniowych podano w tablicy 1.

1.4.2.1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu mineraino-bitumicznego na gigbokos¢ nie wigkszg niz grubosc
warstwy $cieraing].

1.4.3.1.4.3. Wybdj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glgbokos¢ wigkszg niz grubost
warstwy &cieralnej.

Tablica 1. Rodzaje zabiegéw w asortymentach robot utrzymaniowych w zaleznosci od objawow
uszkodzef

X - zaleznosé mozliwa, (X) - zaleznosc opcjonalna



Rodzaje zabiegéw w asortymentach robdt utrzymania nawierzchni bitumicznych

Remont czastkowy Odnowa - przywricenie cech uiytkowych Remont
il il gl |
Objawy uszkodzen EE %i i 5 il Ej iﬁ 1 ii
A
SRR AR AR ARIE IR R ]t
gm;"‘““m g &) X ) e x| x| x
osiadaniem podioza nawierzchni (X) X X | X
o | lszyo) porovaot skoviny”) % % x| % ¥ | x|l x| X
Nlcumissmoremtaainy, | o [ | AT
Wyboje (8.9 X (X | (%)
.= | Uszkodzenia spoin roboczych, X
gmmlmx ~
Pojedyncze spekania X
Spekania siatkowe ) 1 o0 20 | 20 X) XXX
> Zmniejszona szorstkoié (X) (X} X | X ool ] X
& = Miekorzystna zdolnosd
&8 odbijania $wiatia X XX |0
Wysoka emisja hatasu X X X X X | (X)

1.4.4. Konfekcjonowana mieszanka mineralno-emulsyjna - mieszanka drobnoziarnistego kruszywa (od 0 do
1 mm, od 0 do 2 mm lub od 0 do 4 mm) o dobranym uziarnieniu z anionowsg lub kationowg emulsjg asfaltowg
modyfikowang odpowiednimi dodatkami. Jest dostarczana przez producentéw w szczelnych 10, 20 30
kilogramowych pojemnikach (hobokach - wiadrach z pokrywg lub szczelnych workach z tworzywa
syntetycznego). Emulsja asfaltowa w mieszance ulega rozpadowi na skutek odparowywania wody.

1.4.4. 1.4.5. Mieszanka mineraino-asfaltowa do wypelinienia porow - mieszanka drobnoziarnistego kruszywa
(od 0 do 1 mm) o debranym uziarmieniu z modyfikowanym asfaltem uplynnionym szybkoodparowujgcym
rozpuszczalnikiem. Sluzy do powierzchniowego uszczelniania porowatych warstw Scieralnych nawierzchni
bitumicznych. Dostarczana jest w szczelnych (10, 201 30 kg) pojemnikach,

1.4.5. 1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogbine" pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogéine wymagania dotyczace roboét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. materiaty
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonywania czastkowych remontow nawierzchni bitumicznych
Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materialy uzyte do tego celu powinny byc

dostosowane do rodzaju i wielkosci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi
jezdni (oblamania) nalezy naprawiac:

- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,na goraco”,
- mieszankami mineralnc-asfaltowymi wytwarzanymi | wbudowywanymi ,na zimna”,
- technika sprysku lepiszczem i posypania grysem o odpowiednim uzlarnieniu (zasada jak przy
powierzchniowym utrwaleniu),
- przy uzyciu specjainych maszyn (remonterow), ktore wrzucajg pod cisnieniem mieszanke grysu i
emulsji asfaltowej bezposrednio do naprawianego wyboju.
Powierzchniowe ubytki warstwy Scierainej nalezy naprawiac:

-  mieszankami mineralno-asfaltowymi typu _slurry seal” wg OST D-05.03.19 ,Cienkie warstwy na zimno
{typu slurry seal)", a takze mieszankami szybkowigzgeymi,



mieszankami mineralno-asfaltowymi do wypeiniania porow w scieralnych warstwach nawierzchni
(dostarczanymi w szczelnych opakowaniach),

km:ufﬁmjmmagl;"li mieszankami mineralno-emulsyjnymi (dostarczanymi w szczelnych pojemnikach),

- metodg powie niowego utrwalenia z zastosowaniem kationowych szybkorozpad h ji

i oh wy y zpadowych emulsji

- przy uzyciu specjainych maszyn (remonteréw), ktore podczas przejécia spryskuja nawierzchnig
emulsjq, rozsypujg grysy i weiskajg je w emulsje.

Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i woudowywane na gorgco

2.3.1. 2.3.1. Beton asfaltowy

_ Beton asfaltowy wytwarzany wg OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego’ powinien
mleq uziamienie dostosowane do glgbokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek
namemchna | zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego
powinny si¢ miescic w przedziale od 1/3 do 1/4 glgbokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy glebszych
uszkodzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowywane

oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wiasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do cech
remontowanej nawierzchni.

2.3.2. 2.3.2. Asfalt lany
Asfalt lany powinien by¢ wytwarzany i wbudowywany wg OST D-05.03.07 ,Nawierzchnia z asfaltu

~ lanego”.

Skiadniki mieszanki mineralnej do asfaltu lanego powinny by¢ tak dobrane, aby:
a) wymiar najwigkszego ziarna w mieszance nie byl wigkszy od 1/3 glebokosci wypeinianego ubytku (przy
ubytkach do 50 mm),
b)  mieszanka mineralna miata uziarnienie réwnomiernie stopniowane, a krzywa uziamnienia mieszanki
miescita sie w granicznych krzywych dobrego uziamienia wg PN-S-96025:2000 [2].
Probki laboratoryjne wykonane z asfaltu lanego powinny wykazywad nastepujace wiasciwosci:
a) penetracja trzpieniem o powierzchni 5 cm® w temperaturze

40°C, po 30 minutach, mm, nie wiecej niz 5
b)  przyrost penetracji po nastgpnych 30 min., mm,
nie wigcej niz 06

¢)  rozmieszczenie ziaren kruszywa w przelomie gotowej warstwy  réwnomiemne.
2.4. Mieszanki mineralno-asfaltowe wbudowywane ,na zimno”

2.4.1. 2.4.1. Mieszanki mineralno-asfaltowe o dlugim okresie skiadowania (workowane)

Do krétkotrwalego wypetniania uszkodzen (ubytkdw) nawierzchni bitumicznych mogg byé stosowane
mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane ,na zimno®, ktdre uzyskaty aprobate techniczng,
wydang przez uprawniong jednostke.

Zastosowanie tych mieszanek jest uzasadnione, gdy nie moZna uzyé mieszanek mineralno-
bitumicznych na goraco”.

2.4.2. 2.4.2. Mieszanki mineralno-emulsyjne szybkowigzace

Szybkowigzaca mieszanka mineralno-emulsyjna wytwarzana | wbudowywana ,na zimno"
wytwarzana jest z dwéch skiadnikow:

- drobnoziarnistej mieszanki minerainej, dostarczanej przez producentéw, o uziarnieniu ciagtym od 0
do 4 mm, od 0 do & mm lub od 0 do 8 mm, ze specjalnymi (chemicznymi) dodatkami uszlachetniajgcymi,

= kationowej emulsji asfaltowej wytwarzane] na bazie asfaltu modyfikowanego polimerami albo z
dodatkiem naturalnego kauczuku.

Mieszanke mineralno-emulsyjng nalety wytwarzac w betoniarkach wolnospadowych, zgodnie z
warunkami technicznymi wykonania podanymi przez producenta. Wytworzona mieszanka o konsystencji
cieklej zaprawy musi by¢ wbudowana w nawierzchnig w ciggu kilku minut od momentu wytworzenia.

Grubosé jednorazowo ulozone] warstwy nie moze byé wigksza od czterokrotnego wymiaru
najwigkszego ziarna w mieszance (np. mieszanke od 0 do 6 mm mozna ulozy¢ warstwa do 2 cm). Do
napraw mozna stosowac tylko mieszanki mineraine i emulsje asfaltowe, ktére uzyskaly aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke i spelniaja zawarte w niej wymagania.

2.4.3. 2.4.3. Mieszanki mineralnc-emulsyjne (typu .slurry seal"}

Przy wiekszych powierzchniowych uszkodzeniach nawierzchni mozna stosowac mieszanki
mineralno-emulsyjne wytwarzane i wbudowywane wg OST D-05.03.19 ,Cienkie warstwy na zimno (typu
LSlurry seal").



1.4.4. 2.4.4. Konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne

Do powierzchniowego uszczelnienia porowatych (rakowatych) warstw Scieralnych moga byé
stqsnwgne konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne, dostarczane przez producentéw w szczelnych
pojemnikach (10, 20 lub 30 kg). Mozna stosowac tylko konfekcjonowane mieszanki mineralno-emuisyjne

posiadajace aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke i spelniajgce zawarte w niej
wymagania.

2.4.5. 2.4.5. Mieszanki mineralno-asfaltowe do wypelniania poréw

Mieszanki mineralno-asfaltowe do wypeiniania porow skiadajg sie z drobnoziamistego piasku o
uziarnieniu cigglym od 0 do 1 mm, wypeiniacza i asfaltu uplynnionego ze $rodkiem adhezyjnym. Mieszanki
te zaleca si¢ stosowa¢ do napraw powierzchniowego utrwalenia i do uzupeiniania ubytkow zaprawy lub
lepiszcza w warstwach Scieralnych nawierzchni bitumicznych. Mieszanka przy wypelnianiu poréw
oddzialowuje regenerujgco na zestarzaly asfalt, w zwiazku z czym zastosowanie jej jest szczegdinie
korzystne dla starych warstw Scieralnych. Mozna stosowaé tylko mieszanki, kibre posiadajg aprobate
techniczng wydana przez uprawniong jednostke i speiniajg zawarte w niej wymagania.

2.5, Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy odpowiadajgce
wymaganiom podanym w PN-B-11112:1996 [1].

2.6. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe
_ niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65 K1-70 odpowiadajgce wymaganiom

podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie czastkowym nawierzchni obcigzonych ruchem wiekszym od
Sredniego nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-85 MP,
K1-70 MP wg EmA-99 [3].

Mozna stosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajgce aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke.
2.7. Zalewa bitumiczna

Do uszczelniania spekan nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé zalewe asfaltowg o
wiasciwosciach odpowiadajgcych wymaganiom OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) podiuznych
i poprzecznych spekan nawierzchni bitumicznych”.

2.8. Tasmy kauczukowo-asfaltowe

Przy wykonywaniu remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych mieszankami mineraino-
asfaltowymi na gorgco nalezy stosowaé kauczukowo-asfaltowe tasmy samoprzylepne w postaci wstegi
uformowanej z asfaltu modyfikowanego polimerami, o przekroju prostokatnym o szerokosci od 20 do 70 mm,

grubosci od 2 do 20 mm, diugosci od 1 do 10 m, zwiniete na rdzen tekturowy z papierem dwustronnie
silikonowanym.

Tasmy powinny charakteryzowac sie:

a) dobrg przyczepnoscig do pionowo przecietej powierzchni nawierzchni,

b) wytrzymaloscia na $cinanie nie mniejsza niz 350 N/30 cm®,

¢} dobrg gietkoscig w temperaturze -20°C na watku @ 10 mm,

d) wydiuzeniem przy zerwaniu nie mniej niz 800%,

) odksztalceniem trwatym po wydiuzeniu o 100% nie wiekszym niz 10%,

f) odpomoscig na starzenie sie,

Tasmy te stuzg do dobrego polgczenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltowej na gorgco z
pionowo przycietymi $ciankami naprawiane] warstwy bitumicznej istniejacej nawierzchni. Szerokosc tasmy
powinna byé réwna grubosci wbudowywanej warstwy lub mniejsza o 2 do 5 mm. Ciersze tasmy (2 mm)
nalezy stosowaé przy szerokosciach naprawianych ubytkdw (wybojéw) do 1,5 metra, zas grubsze (np. 10
mm) przy szerokosciach wiekszych od 4 metrow,

3. sprzet

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawg

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu do
przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tnacymi, o mocy co najmniej 10 KW, lub podobnie dziatajgce
urzgdzenia, do przyciecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i
nadania uszkodzonym migjscom geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m® powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

= szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujgcymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica
dyskow wirujgcych (z drutow stalowych) z predkoscig 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200
mm. Szczotki stuza do czyszczenia naprawianych peknieé oraz krawedzi przycietych warstw przed
dalszymi pracami, np. przyklejeniem do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,



- walcowe lub gamkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochianiaczami zanieczyszczen)
zamocowane na specjalnych pojazdach samochodowych.

Przy wykonywaniu robét zwigzanych z ukiadaniem masy mineraino-asfaltowe] Wykonawea w zaleznosci od

potrzeb oraz zakresu wykonanych remontow, powinien wykazaé sie mozliwoécig korzystania ze sprzetu

dostosowanego do przyjete] metody robot, jak:

ukiadarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci ukladanej warstwy,

- skrapiarka,

- walce stalowe gladkie,

- walce cgumione

- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
- sprzet drobny.

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej
stosowanej w technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do
wigkszosci robot remontowych mozna stosowac skrapiarki mate z recznie prowadzona lancg spryskujaca.
Podstawowym warunkiem jest zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby ulatwié operatorowi réwnomierne
spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zalozonej ilosci (I/m?).

3.4. Betoniarki

Do mieszania skiadnikéw szybkowigzacych mieszanek mineralno-emulsyjnych powinny byé

~ zastosowane wolnospadowe betoniarki o pojemnoéci dostosowanej do zakresu wykonywanych robét i czasu
wigzania mieszanki. Moga to by¢ betoniarki o pojemnosci 25, 50 lub 100 litrdw.
3.5. Sprzet do uszczelniania pojedynczych peknied nawierzchni

Do uszczelniania pojedynczych peknigé nawierzchni oraz otwartych spoin roboczych w warstwie
Scieralnej nalezy stosowac sprzet podany w OST D-05.03.15 Naprawa (przez uszczelnienie) podiuznych i
poprzecznych spekan nawierzchni bitumicznych”,

3.6. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,na gorgco” lub ,na zimng"

Przy niewielkim zakresie robot dopuszcza sie reczne rozkladanie mieszanek mineralno-bitumicznych
przy uzyciu topat, listwowych Sciagaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zageszczenia
roziozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub zageszczarek plytowych. Przy
znacznych wielkosciach fat nalezy zastosowa¢ ukfadarki do mas bitumicznych,

3.7. Sprzet do wbudowywania asfaltu lanego

Do wbudowywania asfaltu lanego nalezy zastosowad sprzet wymieniony w OST D-05.03.07
Nawierzchnia z asfaltu lanego”.

3.8. Specjalistyczny sprzet do naprawy powierzchniowych uszkodzen

Do naprawy powierzchniowych uszkodzeri (w tym wybojow) mozna uzyé specjalne remontery,
wprowadzajgce pod cisnieniem kruszywo jednoczeénie z modyfikowang kationowg emulsjg asfaltowa w
cczyszczone sprezonym powietrzem uszkodzenia,

Urzadzenia te nadaja si¢ do uszczelniania nie tylko szeroko rozwartych (podiuznych) pekniec
(szerszych od 2 cm) oraz glegbokich ubytkéw i wybojéw (powyze] 3 cm) ale takze do wypelniania
powierzchniowych uszkodzen | zanizen powierzchni warstwy Scieralnej. Remonter powinien byé wyposazony
w wysokowydajng dmuchawe do czyszczenia wybojow, silnik o mocy powyze] 50 kW napedzajacy pompe
hydrauliczng o wydajnosci powyzej 65 /min przy obrotach 2000 obr/min | system pneumatyczny z
dmuchawg z trzema wirnikami do usuwania zanieczyszczen | nadawania ziarnom grysu (frakeji od 2 do 4
mm, od 4 do 6,3 mm lub od 8 do 12 mm) duzej predkosci przy ich wyrzucaniu z dyszy razem z emulsja,

Zbiornik emulsji o pojemnosci 850 |, podgrzewany grzatkami o mocy 3600 W i pompa emulsji o
wydajnosci 42 /'min wystarcza do wbudowywania 2000 kg grysow na zmiane,

Remonter powinien byé wyposaZzony w uklad dostarczania grysu przenosnikiem slimakowym ze
standardowego samochodu samowyladowczego, a takze w uklad do oczyszczania obiegu emulsji asfaltowej
po zakoriczeniu remontu czastkowego.

4. transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogsine” pkt 4.
4.2, Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,na gorgco”

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy transportowad zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-
05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

Przy naprawie niewielkich powierzchni, nalezy transportowac gorgca mieszanke mineraino-asfaltowg
w pojemnikach izolowanych ciepinie.

4.3. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno™

Mieszanki mineralno-asfaltowe ,na zimno" powinny by¢ transportowane zgodnie z OST D-05.03.06

JNawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych wytwarzanych i whudowywanych ,na zimnao",



4.4, Transport kruszywa

Kruszywo powinno by¢ transportowane i skladowane zgodnie z OST D-05.03.08 + 05.03.10
MNawierzchnia powierzchniowo utrwalana”.
4.5, Transport lepiszcza

Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢ transportowana zgodnie z EmA-98 [3].
4.6. Transport asfaltu lanego

Asfalt lany powinien by¢ transportowany zgodnie z OST D-05.03.07 ,Nawierzchnia z asfaltu lanego”.
4.7. Transport innych materiatow

Pozostale materialy powinny byé transportowane zgodnie z zaleceniami producentow tych
materiatdw.

5. wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustalic sposob
naprawy, korzystajgc np. z tablicy 1.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do
naprawy nalety wykona¢ bardzo starannie przez.

- pionowe obciecie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokosc
umozliwiajgcg wyréwnanie jego dna, nadajgc uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np.
prostokata,

- usuniecie luznych okruchow nawierzchni,

. usuniecie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokiadne oczyszczenie dna | krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i
pytu.

5.3. Uszczelnianie pojedynczych peknigé nawierzchni

Pojedyncze peknigcie i otwarte spoiny robocze nalezy przygotowa¢ do wypeinienia i wypeinic
zgodnie z OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) podiuznych i poprzecznych spekan nawierzchni
bitumicznych”.

5.4. Naprawa wybojow | obtamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,na goraco

lub ,na zimno"

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2}, nalezy spryskac
dno i boki naprawianego miejsca szybkorozpadows kationowg emulsjg asfaltowg w ilosci 0.5 Um™ - przy
stosowaniu do naprawy mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno®, zas przy zastosowaniu mieszanek
mineralno-asfaltowych ,na gorgco” - zamiast spryskania bocznych &cianek naprawianego uszkodzenia
alternatywnie mozna przyklei¢ samoprzylepne tasmy kauczukowo-asfaltowe (p. 2.8). lub posmarowac
krawedzie rozgrzanym asfaltem.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roziozy¢ przy pomocy lopat i listwowych sciggaczek oraz
listew profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze rodka transportu bezposrednio do
przygotowanego do naprawy miejsca, a nastgpnie je rozgarniaé. Mieszanka powinna by¢ jednakowo
spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej
zageszczeniu naprawiona powierzchnia bylta rowna z powierzchnig sgsiadujgcych czesci nawierzchni.
Roznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z predkoscig,
powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm, Rozlozong mieszanke nalezy zagescic walcem lub
zageszczarkg plytowa.

Przy naprawie oblamanych krawgdzi nawierzchni nalezy zapewnic odpowiedni opdr boczny dla
zageszczanej warstwy i dobre migdzywarstwowe zwigzanie.

Jezeli wybdj nastapit wokdt peknigeia poprzecznego lub podiuznego, to po jego naprawieniu nalezy
niezwlocznie wyfrezowaé nad peknigciem w wykonanej facie szczeling o szerokosci 12 mm i glebokosci 25
mm, a nastepnie wypelni¢ ja zalews asfaltowa, zgodnie z OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie)
podiuznych i poprzecznych spgkan nawierzchni bitumicznych”.

5.5, Uzupetnianie ubytkow ziaren kruszywa i zaprawy na powierzchni warstwy Scieraine

55.1. 551. Uzupetnianie ubytkéw ziaren kruszywa i zaprawy na powierzchni warstwy Scieralnej

mieszankami mineralno-emulsyjnymi typu ,slurry seal’

Przy ubytkach ziarn kruszywa | zaprawy na mniejszych powierzchniach jezdni (ponizej 10% powierzchni
remontowanego odcinka drogi) mozna stosowac konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne o
dobranym uziarnieniu (od 0 do 1 mm, od 0 do 2 mm lub od 0 do 4 mm) w zaleznosci od glebokosci tekstury
warstwy cieralnej. Im glebsza jest tekstura, tym wigksze ziarna powinny by¢ w zastosowanej mieszance
mineralno-emulsyjnej.

Naprawione podioze musi by¢ bardzo czyste i potgdane jest by bylo nieco wilgotne, ale w zadnym
przypadku nie moze by¢ mokre. Suche podioze przyspiesza wigzanie mieszanki.



Dila uzyskania lepszego powigzania z istniejgcym podiozem nalezy powierzchnie starej warstwy
asfaltowej spryska¢ emulsja w ilosci od 0,2 do 0,3 kg-‘m’ lub wetrzeé¢ szczotkami w podioze rozciericzone
wodag (w stosunku 1:1) konfekcjonowang mieszanke mineralno-emulsyjng w ilosci od 0,8 do 1,0 kg/m®. Aby
utrzymaé czas wysychania | wigzania zaprawy w racjonalnych granicach (od 1 do 3 godz.) nalezy pracowaé
tylko przy suchej i goracej pﬂ%ﬂdzie (temperatura podicza powyze| 10°C), a zaprawe nanosié tylko w
cienkich warstwach (do 3 kg/m” w jednej warstwie, przy potrzebie wbudowania wiekszej ilosci nalezy to
zrobi¢ w dwoch warstwach po 3 kg/m®). Druga warstwa moze byé wbudowana dopiero po wyschnieciu
pierwsze| warstwy.

Konfekcjonowang mieszanke mineralno-emulsyjng nalezy wylewat¢ ze szczelnych pojemnikéw |
rozprowadzac przy pomocy gumowych listew przesuwanych recznie po powierzchni lub tez przy pomocy
recznie przesuwanych urzgdzen rozkladajgcych (skrzynie bez dna z gumowymi listwami Sciggajgcymi).

Wykonane uszczelnienie (uzupetnienie zaprawy) moze byé oddane do ruchu dopiero po catkowitym
wyschnieciu mieszanki w roztozonej warstwie.

W zaleznosci od temperatury i wilgotnosci powietrza celowe jest ograniczenie predkosci ruchu do 40
km/h w ciggu 1 do 3 dni.

5.52. 5,5.2. Uzupeinianie ubytkéw zaprawy na powierzchni warstwy Scierainej mieszankami mineralno-
asfaltowymi do wypeinienia

Mieszanki do wypeiniania pordw, skladajac sie z drobnoziarnistego piasku, wypelniacza i asfaltu
uplynnionego ze srodkiem adhezyjnym, mogg wnikaé w czyste pory w warstwie Scieralnej i nieco
rozpuszczat (zmiekczad) asfalt w powierzchniowe] warstwie nawierzchni tak, ze zapewnia to mocne
potaczenie mieszanki z podtozem.

Mieszanki nalezy stosowat przy suchej pogodzie | temperaturze powietrza powyzej 5°C. Podloze
musi mie¢ oczyszczone pory i byé suche.

Mieszanke nanosi sie bardzo cienka warstwa (od 0,8 do 1,3 kg/m?) i bardzo energicznie ciaga sie ja
listwami, Bezwzglednie nalezy unikaé wypelniania wybojow tg mieszanka, gdyz w tych miejscach proces
odparowywania rozpuszczalnika trwatby bardzo diugo | powodowat cbnizenie stabilnodci warstwy w takim
miejscu.

; Fo okoto 10 do 20 minutach od roziozenia mieszanki nalezy rownomiernie posypac jg czystym

piaskiem tamanym od 1 do 2 mm lub grysem od 2 do 4 mm w ilosciod 3do & kgrrnz. Po tym zabiegu mozna
oddaé nawierzchnie do ruchu.

553. 5,5.3. Uzupelnianie ubytkbdw ziarn, kruszyw i lepiszcza na powierzchni warstwy Scierainej technikg
sprysku lepiszczem i posypania grysem

Technologia uzupelniania ubytkdw ziarn, kruszyw | lepiszcza jest analogiczna jak przy pojedynczym
powierzchniowym utrwaleniu, wg OST D-05.03.09 ,Nawierzchnia pojedynczo powierzchniowo utrwalana” i
warunki opisane w tej OST powinny by¢ przestrzegane. Technologia ta nie dotyczy drog o kategorii ruchu od
KR3 do KRE.

W zaleznosci od ilosci miejsc z ubytkami i wielkosci ubytkdw nalezy stosowac odpowiedni sprzet do
ich na :

prﬁg wiekszych powierzchniach uszkodzonych nalezy stosowaé remonter wykonujacy przy jednym
przejsciu maszyny, sprysk lepiszczem (kationowg emulsjg asfaltowa), posypanie grysem granulowanym i
weisniecie go w lepiszcze. :

Przy mnigjszych powierzchniach uszkodzonych nalezy zastosowac specjalny remonter natryskujacy
pod cisnieniem jednoczesnie kruszywo z modyfikowang kationowa emulsjg asfaltows. Remonter ten
umozliwia oczyszczenie naprawianego miejsca sprezonym powietrzem, a nastepnie poprzez te samg dysze
natryskiwana jest warstewka modyfikowane] emulsji asfaltowej. Mastepnie przy uzyciu tej samej dyszy
natryskuje sie pod ciénieniem naprawiane miejsce kruszywem otoczonym (w dyszy) emulsjg W koricowej
fazie nalezy zastosowag natrysk naprawianego miejsca kruszywem frakcji od 2 do 4 mm.

W zaleznosci od tekstury naprawianej nawierzchni nalezy zastosowat odpowiednie uziarnienie
grysu (od 2 do 4 mm lub od 4 do 6,3 mm).

Bezpoérednio po tak wyremontowanym miejscu moze odbywac sie ruch samochodowy.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
B.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac aprobaty techniczne na materialy oraz
wymagane wyniki badarn materialéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic je Inzynierowi do
akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania przy uszczelnianiu spekan nawierzchni



W czasie uszczelniania spekar nawierzchni bitumicznych Wykonawca powinien prowadzi¢ badania

zgodnie z OST D-05.03.15 ,Naprawa (przez uszczelnienie) podiuznych i poprzecznych spekan nawierzchni
biturmicznych”.

6.3.2. 6.3.2. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzer nalezy kontrolowad:
- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bedzie wykonywany
remont uszkodzonego migjsca,
- skiad wbudowywanych mieszanek;
betonu asfaltowego, zgodnie z OST D-05.03.05 ,Mawierzchnia z betonu asfaltowego”,
asfaltu lanego, zgodnie z OST D-05.03.07 ,Nawierzchnia z asfaltu lanego”,
- minerainc-asfaltowych .na zimno", zgodnie z OST D-05.03.06  Nawierzchnia z mieszanek
mineralno-asfaltowych wytwarzanych | wbudowywanych .na zimng”,
- mieszanek mineraino-emulsyjnych, w zaleznosci od uziarnienia mieszanki mineralnej, co
najmniej jedno badanie na kazde rozpoczete 10 000 kg przy mieszankach o uziarnieniu od 0 do
1 mm, na kazde 30 000 kg przy uziamieniu od 0 do 3 mm i dalej odpowiednio: na kazde 50 000
kg przy uziarnieniu od O do 5 mm i na kazde 80 000 kg przy uziarnieniu od 0 do 8 mm
(uziarnienie i ilos¢ lepiszcza),
- mieszanek mineralno-asfaltowych ,na zimno" do powierzchniowego wypelniania ubytkéw
Zaprawy (porow) - na kazde rozpoczete 10 000 kg co najmniej jedno badanie skladu mieszanki
{uziarnienie i ilo5¢ lepiszcza),
iloé¢ wbudowywanych materialow na 1 m* - codziennie,
réwnos¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment
Roznice migdzy naprawiong powierzchnig a sasiadujgcymi powierzchniami, nie powinny byé
wigksze od 4 mm dla drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drég o predkosci
ponizej 60 km/h,
pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypeliniajgcej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejgce] nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna byé wykonana ponad krawedz
otaczajgce] nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli warstwe wypelniajaca wykonano z mieszanki mineralno-
asfaltowe] ,na zimno" (o diugim okresie skladowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktore sg mnigj

podatne na dogeszczenie poziom warstwy wypelniajace] ubytek powinien byt wyzszy od otaczajace
nawierzchni o 1 do 2 mm.

7. obmiar robét
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogéine zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7,
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru robot jest m? (metr kwadratowy) naprawionej, uszczelnionej powierzchni

nawierzchni; zas dia uszczelnionych spekan poprzecznych i podtuznych jednostks obmiaru jest m (metr).
8. odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdine zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu & daly wyniki pozytywne.
B.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega:
= przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (obciecie krawedzi, oczyszczenie dna | krawedzi,
usuniecie wody),
- ew. spryskanie dna i bokdw emulsjg asfaltows,
- ew. przyklejenie tasm kauczukowo-asfaltowych,
- ew. poszerzenie spekan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie i osuszenie spekan, usunigcie

sladdw i plam olejowych oraz zagruntowanie Scianek spekan gruntownikiem.
9. podstawa platnosci

8.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* remontu czastkowego nawierzchni z ew. uszczelnieniem spekan obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wywdz odpaddw,
- dostarczenie materiatow i sprzetu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacijg projektowa | SST,



- pomiary i badania laboratoryjne,
- odtransportowanie sprzgtu z placu budowy.

10. przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B- Kruszywa mineraine. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
11112:19886

2. PN-S- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
86025:2000

10.2. Inne dokumenty

3. 3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-89. Informacje, instrukcje. Zeszyt
60. IBDIM, Warszawa, 1999,



