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E Samorzad Wojewodztwa

eBydgoszcz, dnia 17.02.2026 r.
Wyjasnienie SWZ

Na podstawie art. 284 ust. 2 ustawy Prawo zamoéwien publicznych, Zamawiajacy wyjasnia
tres¢ SWz:

Pytanie 1

Zwracamy Panstwa uwage, ze opis robotdéw i akcesoridw zamieszczony w OPZ jest niezgodny z
wymogami bezpieczeistwa opisanymi w normie bezpieczenstwa 15S010218. Zgodnie z
obowigzujgcg normg roboty podzielone sg na dwie klasy w zaleznosci od masy a nie
funkcjonalnosci i aplikacji robota. Klasa pierwsza o masie do 10 kg i klasa druga o masie powyzej
10 kg. Roboty klasy pierwszej uznane sg za stwarzajgce mniejsze ryzyko, natomiast klasy drugiej
traktowane sg jako potencjalne wyzsze zagrozenie. Klasyfikacja robotéw dotyczy parametréow
konstrukcyjnych a nie samej aplikacji. W normie traktuje sie réwniez, ze robot klasy pierwszej
moze by¢ niebezpieczny jesli bedzie posadowiony w ztych warunkach pracy, jednak $rodki
bezpieczenstwa dla robota klasy pierwszej mogg by¢ uproszczone jesli integrator oceni, ze
ryzyko przy danej aplikacji robota jest niskie.

W przypadku kiedy opisany przez Zamawiajgcego robot ma posiada¢ mase do 25 kg
restrykcyjnie muszg by¢ przestrzegane wymagania normy bezpieczenstwa 1S010218. W zwigzku
z Zamawiajacy musi jednoznacznie okresli¢ czy oferowany robot ma by¢ robotem typu cobot,
czy robotem przemystowym i w zaleznosci od tego okresli¢ czy robot musi pracowa¢ w
zamkniete] przestrzeni (celi) czy moze pracowac bez oston bezpieczenstwa. Zgodnie z normg
ISO10218 integrator i tak musi dokonac¢ oceny ryzyka i zaproponowac wtasciwe zabezpieczenie
stanowiska.

Ze wzgledu na mase robota oraz zapisy w normie 1S010218 niedopuszczalne sg rozwigzania
rownowazne opisane w OPZ. Robot musi posiada¢ stop bezpieczenstwa usytuowany poza
zasiegiem robota w miejscu tatwo dostepnym. Stop bezpieczestwa musi by¢é oznaczony
zgodnie z wytycznymi zawartymi w normie. Teachpendant jako element trzymany w reku musi
posiada¢ stop awaryjny oraz miec¢ zintegrowany przycisk 3 pozycyjny tzw. deadman.
Niedopuszczalne sg rozwigzania réwnowazne wprowadzajgce dodatkowe urzgdzenia trzymane
w reku.

Prosimy o przeanalizowanie zapiséw OPZ pod wzgledem znowelizowanej normy
bezpieczenstwa, usuniecie zapisdw réwnowaznych ewentualnie rozwazenie zmniejszenia masy
wiasnej robota, skoro zgodnie z Paiistwa zatozeniami obiekt manipulacji ma nieprzekracza¢ 0,5
kg.

Brak zmiany powyzszych zapisdw bedzie stanowit dla nas podstawe do ztozenia odwotania do
Krajowej lzby Odwotawczej jako dopuszczenie do postepowania robotdow, ktére nie spetniajg
wymogow bezpieczeristwa a co za tym idzie nie posiadajgcych deklaracji jakos CE.

Odpowiedzi:
Ad 1. W zakresie klasyfikacji i masy robota. Zamawiajgcy nie podziela interpretacji Wykonawcy
sugerujacej, ze masa robota powyzej 10 kg automatycznie wyklucza mozliwo$é zastosowania

uproszczonych srodkéw bezpieczenstwa lub rozwigzan rownowaznych opisanych w OPZ. Norma
PN-EN ISO 10218-1 okresla wymagania bezpieczenstwa dla robotéw przemystowych, jednak nie
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wprowadza sztywnego podziatu, ktory uniemozliwiatby stosowanie robotéw o masie do 25 kg
w celach edukacyjnych przy zachowaniu odpowiednich procedur bezpieczerstwa.

Parametr masy okreslony w OPZ jako ,nie moze przekraczac 25 kg” jest parametrem granicznym
(maksymalnym). Wykonawcy mogga oferowac roboty lzejsze, np. o masie 5 kg czy 10 kg, o ile
spetniajg one pozostate wymogi (udzwig, zasieg). Zamawiajgcy podtrzymuje wymaganie, aby
konstrukcja zapewniata sztywnos¢ przy zachowaniu charakteru mobilnego/biurkowego.

Ad 2. W zakresie rozwigzan rownowaznych dla systemu bezpieczenstwa (Deadman Switch /
Teach Pendant). Zamawiajgcy dopuszcza rozwigzania rownowazine opisane w OPZ,
tj. zewnetrzny, przewodowy modut bezpieczenstwa wspdtpracujgcy z oprogramowaniem
sterujgcym (np. tabletem/PC). Rozwigzanie takie jest powszechnie stosowane w robotyce
edukacyjnej oraz w lekkich robotach przemystowych i jest dopuszczalne w Swietle Dyrektywy
Maszynowej 2006/42/WE, pod warunkiem, ze caty uktad sterowania spetnia wymagania
zasadnicze w zakresie bezpieczenistwa i ochrony zdrowia.

Rozdzielenie interfejsu graficznego (tabletu) od fizycznego obwodu bezpieczeristwa
(zawierajacego certyfikowany przycisk E-STOP oraz przycisk zezwolenia — Deadman Switch) nie
stoi w sprzecznosci z normami, o ile urzagdzenie jako cato$é¢ posiada deklaracje zgodnosci CE
i spetnia wymagane poziomy bezpieczedstwa (Performance Level) dla funkcji
bezpieczenstwa. Zamawiajgcy wymaga, aby dostarczony robot byt bezpieczny i posiadat znak CE,
co jest potwierdzeniem spetnienia wtasciwych norm, w tym norm zharmonizowanych. Sposdb
realizacji technicznej (zintegrowany panel vs. tablet + certyfikowany modut bezpieczeristwa) jest
wyborem technologicznym, a Zamawiajgcy zgodnie z art. 99 ust. 4 ustawy Pzp nie moze
opisywacd przedmiotu zamowienia w sposéb, ktéry mégtby utrudniac uczciwg konkurencje.

Ad 3. W zakresie typu robota (Cobot vs Przemystowy). Zamawiajagcy w OPZ dopuscit zaréwno
roboty przemystowe, jak i edukacyjne, wymagajac jednoczesnie systemu wykrywania
kolizji. Zamawiajgcy nie wymaga, aby robot byt certyfikowanym "cobotem" w rozumieniu
specyfikacji technicznej ISO/TS 15066 (tj. nie wymaga petnej pracy ramie w ramie z cztowiekiem
bez zadnych wygrodzen w kazdej aplikacji), lecz wymaga, aby posiadat funkcje bezpieczenstwa
umozliwiajgce jego natychmiastowe zatrzymanie po wykryciu kolizji. Decyzja o ewentualnym
wygrodzeniu stanowiska (celi) zalezy od oceny ryzyka dla konkretnej aplikacji edukacyjnej, ktorg
przeprowadza uzytkownik koncowy, a nie od samej dostawy urzadzenia. Przedmiotem
zamowienia jest dostawa urzadzenia, ktére musi umozliwia¢ bezpieczng prace zgodnie
z instrukcjg obstugi producenta.

Zamawiajgcy wskazuje jednoczesnie, ze zgodnie z art. 101 ust. 4 ustawy Pzp, Wykonawca, ktory
powotuje sie na rozwigzania rownowazne, jest obowigzany wykaza¢ w ofercie, ze oferowane
przez niego dostawy spetniajg wymagania okreslone przez Zamawiajgcego. Wymog posiadania
znaku CE oraz funkcji bezpieczernstwa (E-STOP, Deadman Switch, system wykrywania kolizji) jest
obligatoryjny. Sposoéb ich fizycznej implementacji nie moze jednak arbitralnie wykluczaé
nowoczesnych systemow sterowania opartych na interfejsach cyfrowych (tablety/PC)
wspotpracujgcych z certyfikowanymi, zewnetrznymi modutami bezpieczenstwa, o ile stanowig
one zintegrowany funkcjonalnie zestaw.

W zwigzku z powyiszym Zamawiajacy podtrzymuje zapisy SWZ i nie dokonuje modyfikacji
OPzZ.
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