SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SCINANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (zwanej dalej STWiORB)
sa przepisy dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na mechanicznym $cinaniu poboczy.
1.2. Zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na
mechanicznym $cinaniu poboczy w ciggu drog powiatowych administrowanych przez Powiatowy
Zarzad Drog w Klobucku o szacunkowej powierzchni 60 000,00 m?.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z mechanicznym $cinaniem poboczy do uzyskania wymaganego spadku poprzecznego pkt 4.2. wraz z
transportem urobku na odktad.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad — przygotowane przez Wykonawce miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie
$cinania poboczy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robaét

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ ze specyfikacja
techniczng oraz poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5.2. Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy teren
robot oraz wskaze ich lokalizacje.

1.5.3. Od dnia przejecia terenu robot Wykonawca przejmuje odpowiedzialno$¢ cywilng za
bezpieczenstwo 1 ochron¢ mienia osob trzecich w zwigzku z wykonywanymi robotami w obrebie
terenu robdt, a takze za wszelkie szkody wyrzadzone Zamawiajacemu i osobom trzecim.

1.5.4. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu wykonywanych robot i do utrzymania
ruchu publicznego w jego obrebie zgodnie z zatwierdzonym projektem tymczasowej organizacji ruchu
na czas prowadzenia robot. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
obslugiwat wszystkie dotychczasowe urzadzenia bezpieczenstwa ruchu, zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo ruchu pojazdow 1 pieszych. Koszty oznakowania terenu robot ponosi Wykonawca.
Zabezpieczenie terenu robot obowigzuje przez okres realizacji roboty, od chwili przejecia terenu robot,
az do zakonczenia 1 odbioru koncowego.

1.5.5.Wykonawca ma obowiazek zapewni¢ na terenie robot warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy
oraz przestrzegania przepisOw przeciwpozarowych.

1.5.6. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong instalacji na powierzchni ziemi oraz za urzadzenia
podziemne znajdujace si¢ w obrebie prowadzonych robot.

1.5.7. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone terenu wykonywanych rob6t oraz za wszelkie
materiaty 1 urzgdzenia uzywane do wykonania robdt od daty rozpoczecia az do daty ich zakonczenia
(odbioru koncowego).

1.5.8. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wtadze centralne 1 miejscowe oraz
przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob zwigzane sa z wykonywanymi robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw.



2. SPRZET

2.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanej pracy.

2.2. Sprzet do Scinania

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazac si¢
mozliwo$cig dysponowania i korzystania z nast¢pujacego sprawnego technicznie sprzgtu:

- samojezdna $cinarka mechaniczna do poboczy z systemem zaladowczym urobku

- samochodu samowytadowczego do transportu urobku ze $cinania,

3. TRANSPORT

3.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu materialow

3.1.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej ST powinien
dysponowac sprawnym technicznie samochodem samowyladowczym przeznaczonym do przewozu
urobku ze $cinania.

3.1.2. Wykonawca odpowiada za uszkodzenia nawierzchni drog spowodowane przekroczeniem
obcigzen 1 jest zobowigzany do usuwania na biezgco 1 na wlasny koszt wszelkich zanieczyszczen
spowodowanych jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu wykonywanych
robot.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot zgodnie z umowg oraz poleceniami
Przedstawiciela Zamawiajgcego.

4.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy ma byé wykonane sprzetem mechanicznym wg pkt. 2.2. ST.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi nawierzchni drogowej do krawedzi pobocza
zgodnie z zalozonym spadkiem poprzecznym 1 wyrownaniem krawedzi pobocza od strony rowu.

Wg rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisOw
techniczno-budowlanych dotyczacych drég publicznych (Dz.U. z 2022 1,,poz. 1518):

§ 24 Konstrukcja nawierzchni czgsci pobocza

1. Konstrukcja nawierzchni czg$ci pobocza o nawierzchni twardej oraz opaski wewngtrznej powinna
by¢ taka sama jak konstrukcja nawierzchni jezdni, do ktorej przylegaja.

2. Pochylenie podluzne czesci pobocza o nawierzchni twardej, opaski wewnetrznej 1 pobocza lub
czesci pobocza o nawierzchni gruntowej powinno by¢ takie samo jak pochylenie podtuzne jezdni, do
ktorej przylegaja.

3. Pochylenie poprzeczne czgsci pobocza o nawierzchni twardej lub opaski wewngtrznej powinno by¢
takie samo jak pochylenie poprzeczne jezdni, do ktorej przylegaja. Pochylenie poprzeczne pobocza lub
czegsci pobocza o nawierzchni gruntowej powinno zapewnia¢ skuteczne odwodnienie.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy Wykonawca zataduje 1 przetransportuje do 5 km
od wykonywanych prac w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

5.1.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrolg rob6t w celu osiggnigcia zatozonej jakoSci.
5.1.2. Spadki poprzeczne poboczy



Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z pkt. 4.2. ST z tolerancja +1%.

5.1.3. R6wnos¢ poboczy

Pobocza nie powinny posiada¢ na dtugosci wykonywanych robét zadnych nieréwnosci, zadolen itp.
Nalezy oczysci¢ z urobku drzewa przydrozne.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

6.1.1. Obmiaru dokonuje Wykonawca wraz z Przedstawicielem Zamawiajacego w ustalonym terminie.
6.1.2. Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z ST w ustalonych
jednostkach.

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych prac $cigcia zawyzonych poboczy.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Odbioru rob6t dokonuje Przedstawiciel Zamawiajacego wraz z Wykonawca.
7.2. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, jezeli wszystkie prace zostaty wykonane zgodnie
z przedmiarem robot i wymaganiami Zamawiajacego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce na jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, okreslong w formularzu oferty.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 §cigtego pobocza obejmuje wszystkie koszty niezbgdne do wlasciwego
wykonania robot zgodnie ze specyfikacja istotnych warunkéw zamowienia, w tym migdzy innymi:
- prace pomiarowe, przygotowawcze i rozliczeniowe,

- §ciecie poboczy wraz z wywiezieniem urobku na odklad i1 plantowaniem gruntu,

- obrébka wokot drzew, barier energochtonnych, stupkow U-1a,

- prace porzadkowe.



